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Wie Google Mapsfir Verkehrsfltisse und Uber fiirs Matching —nur
flr mobile Roboter.

Unsere plattformunabhéngige SaaS-L 6sung koordiniert heterogene Roboterflotten — herstellertibergreifend,
fUr unterschiedliche Transportaufgaben und Einsatzszenarien — intelligent und in Echtzeit. So wie Google
Maps den Stadtverkehr orchestriert oder Uber Fahrstrome managt, bringen wir systemweite Intelligenz in die
autonome Intralogistik. Ohne Vendor-L ock-in, ohne Spezialwissen.

Durch die Kombination aus generativer Kl, graphbasierter Planung und einem Digital Twin verwandeln wir
fragmentierte Roboterlandschaften in ein nahtloses, skalierbares Okosystem. Vom Szenariomanagement bis
zum Live-Betrieb reduziert unser Orchestrator Komplexitét, steigert Effizienz und erschlief3t neue
Automatisierungspotenziale in der Intralogistik und Produktion. openmaind verandert die Art und Weise, wie
Unternehmen mobile Roboter einsetzen und betreiben — radikal einfacher, intelligenter und zukunftssicher.
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